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1. Tanim

Bu dokiman, Konaka Savunma firmasi tarafindan gelistirlen CMX donanim platformunun CMX 5010 ayrik
giris/cikis modilinin kullanici kilavuzudur.

2. Donanima Genel Bakig

CMX 5010, 8 kanalli ayrik giris / ¢ikis modultidur. Donanim, Ethernet, USB, SPI, TTL UART ara ylUzline sahiptir.
Moddul, 18 - 36 VDC arasi izoleli besleme girisine sahiptir. Her bir kanal, 30V sinyal seviyesine kadar sinyal kabul

edebilir veya Uretebilir.

SPI/TTL

UART

Anahtarlama
10 Mbit 32 Bit ve Giris
Ethernet Mikrodenetleyici Koruma Cikis
Katmani
USB
18-36 VDC ADC
izoleli Besleme

Sekil 1 - Modl(il Blok Diyagrami

L LA-1E

4

Sekil 2 - Mod(il Arka Konnektérler
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1. Konnektdr: SPI ve TTL UART baglanti konnektdrudar.

Tablo 1 - Konnektér Pin Diyagrami

Pin Numarasi

Tanim

SLAVE SPI SCK

SLAVE SPI MISO

SLAVE SPI MOSI

SLAVE SPI NSS/CS

ADC Harici Saat Giris / Cikis

GND

+5 Vcc

ARM Vcc 3.3V

Harici GPIO

GND

TTL UART TX

Sla|alo|o|Nlola|hlw( )=

TTL UART RX

=
W]

1.

10 9 8 ¥

PCB

Sekil 3 - Konnektér Pin Sayisi

2. Konnektor: Ethernet
3. Konnektor: USB Konnektori

4. Konnektor: Gug Baglanti Konnektori

GND

Vsup

PCB

Sekil 4 - Gii¢ Baglanti Pinleri

5. Konnektor: Sinyal Baglanti Konnektort (D-Sub25)
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Sekil 5 - Modtil On Konnektdrii

Tablo 2 - On Konnektér Pin Diyagrami

Pin Numarasi Tanim
1 Kanal 2
2 VCC
3 VCC
4 VCC
5 Kanal 3
6 VCC
7 VCC
8 Kanal 4
9 VCC
10 VCC
11 VCC
12 VCC
13 Kanal 5
14 Kanal 1
15 Kanal 0
16 GND
17 GND
18 GND
19 GND
20 GND
21 GND
22 GND
23 GND
24 Kanal 7
25 Kanal 6
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21. CGalisma Prensibi

CMX 5010, 8 kanala sahip ayrik giris / ¢ikis modulidir. Her bir kanal, giris veya ¢ikis olarak ayarlanabilmektedir.
Giris olarak ayarlanan kanallar lojik 1 ve lojik 0 seviyelerinin alt ve Ust sinir degerleri kanal basina ayri ayri
ayarlanabilmektedir. Cikis olarak kullaniimasi istenen kanallar (+) “high side-source”, (-) “low side-sink”
anahtarlama metodu segilebilir. Ek olarak istenen kanallar PWM olarak konfigire edilebilir. Tim kanallar i¢in kanal
Uzerine uygulanan gerilim anlik olarak o6l¢iimekte ve izlenebilmekte, lojik seviyeler arasi gecis ve gegis zamani
anlik olarak bellekte saklanmaktadir. Meydana gelen son gecis hafizada tutulmaktadir. Moddl Gzerinde calisan
durum izleme ve hata yakalama fonksiyonlari sayesinde, kopuk kablo, asiri ylksek/dUslk ve kararsiz gerilim
hatalari anlik olarak izlenip hafizada zaman bilgisi ile tutulmaktadir.

2.2. Haberlesme Arayiizii

Modul, Ethernet, USB, SPI ve TTL UART araylzlerinden haberlesme kurmak mimkinddr. Standart CMXAPI
katiphanesi Ethernet ve USB’yi desteklemektedir. SPI ve TTL UART kullanimi i¢in uygulamaya goére Ozellestirme
yapilabilmektedir. TTL UART ayrica modulin ayarlarini okumak ve degdistirmek icin kullaniimaktadir.

2.3. Coklu Modiil Kullanimi

Eger birden fazla modul ayni anda kullanilacaksa, konfiglrasyon yazihmi Gzerinden her bir module sirasiyla farkli
bir modul numarasi (BOARD ID) atamasi yapilmalidir.

2.4. Ayrik Girig Voltaj izleme Modu

Her bir kanal, ayrik giris olarak ayarlanabilmektedir. Ayrik giris konfigirasyonunda voltaj okuma ve kontak durum
izleme modlarinda c¢alismak muamkindur. Voltaj okuma operasyonunda dlgilen sinyalin tanimlanan lojik seviye
sinirlarinin igerisinde olup olmadidi karsilastinlir. Karsilastirma durumuna gére lojik seviye hafiza birimleri
glncellenir. Tarama ve guncelleme islemi 8 kanal icin toplam 1.25 ms sirmektedir.

Kanal 0

Kaynak
Kanal 1 jre—

Kanal 2
Kanal 3 |[r—
Kanal 4 [pre—
Kanal 5 fr—
Kanal 6 =

Kanal 7 [r—

GND

N

Sekil 6 - Voltaj Okuma Mod Baglantisi

V max high thres == ===1 e B

V upper thres fr=—=—=—=—"" e

V lower thres === e s

V min low thres === -

Sekil 7 - Ayrik Giris Lojik Seviye Bélgeleri
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- Lojik Lojik seviye tanimlamalari, API fonksiyonlari tGzerinden yapilmaktadir.

- Lojik 0 durumu: Olglilen sinyal, “V min low threshold” ile “V lower threshold” arasindaysa lojik 0
olarak algilanir.

- Lojik 1 durumu: Olgiilen sinyal, “V upper threshold” ile “V max high threshold” arasindaysa lojik
1 olarak algilanir.

- Kararsiz durum: Olgiilen sinyal, “V lower threshold” ile “V upper threshold” arasindaysa kararsiz
bolge hatasi algilanir.

- Asiri yiksek voltaj durumu: Olgiilen sinyal, “V max high threshold” degerinden yiiksek asiri
yuksek voltaj hatasi algilanir.

- Asin disik voltaj durumu: Olgiilen sinyal, “V min low threshold” degerinden diisiik ise asiri
dislk voltaj hatasi algilanir.

2.5. Hata Durum izleme

Voltaj okuma modunda yukarida bahsedilen kararsiz bdlge, asir yiksek ve disik voltaj hatalari izlenmektedir. Bu
hata durumlari olustugunda hafizada hatanin olustudu zaman bilgisi ile tutulmaktadir. Bu hata durumu ve hata
zamani API Gzerinden sorgulanabilmektedir. Her zaman son olugan hata hafizada tutulur.

2.6. Ayrik Girig Lojik Gegis izleme

Ayrik giris kanallarindaki lojik seviyeler arasindaki gecis durumlari ve zamanlari izlenebilmektedir. Lojik 0’dan 1’e
ve 1’den O’a gegisler ve gecis zamani hafiza biriminde saklanmaktadir.

Vmaxhighthresp === esecscsccssccssncas
|7| Lojik 1 Bolgesi

V upper thres p————— gy (o, f L R R R
Kararsiz Bolge

V lower thres |- J -— | —————————
— — Lojik 0 Bolgesi

Vminlowthresp === === s s ececceccceccae-

Sekil 8 - Durum Gegisleri

Lojik 0’dan 1’e gegcisin algilanmasi i¢in sinyalin 1 ve 2 noktasindan gegmesi gerekmektedir. Ayni sekilde lojik 1°den
0’a gegcisin algilanmasi i¢in sinyalin 3 ve 4 noktasindan ge¢gmesi gerekmektedir.

2.7. Goreceli Zaman Sorgulama

Modul enerjilendiginde igindeki gdreceli zaman sayicisi g¢alismaktadir. Bu zaman etiketi, gergcek zamanl
calismaktadir ve 1 ms ¢ézinulrligindedir. Bu zaman API Gzerinden sorgulanabilmektedir.

2.8. Hata, Gegis Durumlari ve Zaman Sifirlama

Olusan tim hata, gecis durumlari ve modiil Gzerindeki zaman bilgisi sifirlanabilmektedir.

2.9. Ayrik Giris Kontak Algilama Modu

Aktif gerilim veya toprak hattina bagh girislerde kontak algilama operasyonu yapilabilmektedir. Bu sayede voltaj
Olgim esnasinda hat kopuklugu da yakalanabilmektedir. Kontak algilama i¢cin modildeki uyartim hattinin aktif
edilmesi gerekmektedir.
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Vcc

Kanal 0 —o Kanal 0 —

gt e Gerilim Hatti Agik / Kapali T N Toprak Hatti Acik / Kapali
Kanal 2 e Kanal 2 [r—

Kanal 3 = Kanal 3 |r—

PRCHECS| s Kanal 4 f—

Kanal 5 f=——— Kanal 5 frmm—

Kanal 6 [=—— Kanal 6 [prm—

;oo Kanal 7 [

GND GND e

Sekil 9 - Gerilim ve Toprak Hatti Agik / Kapali Kontak Algilama

Uyartim hatti aktif edildigi zaman, 3 mA’lik bir akim kanaldan hatta dogru akmaktadir. Gerilim hattindaki hat
kopuklugunun yakalanmasi bu uyartim hatti sayesinde olusur. Uyartim akimi, ADC hattinda 2V mertebesinde bir
gerilim olusturmaktadir. Kanal girigine bir gerilim uygulanmazsa ADC (izerinde bu uyartim akimindan kaynaklanan
gerilim seviyesi izlenir. Eger kanala gerilim uygulanirsa, uygulanan gerilim seviyesi ADC Uzerinden izlenir. Bu
sayede gerilim seviyelerine bakilarak hat kopuklugu algilanmasi mimkundur.

Toprak hatti kopuklugunun yakalanmasi da bu uyartim sayesinde olur. Yukarida da bahsedildidi gibi, kanal girisi
topraga kisa devre oldugunda ADC Uzerinde 0 mertebesinde bir gerilim élgiimesine sebep olur, eder hat agilirsa
ADC uzerinde farkli gerilim seviyesi dl¢ulur.

NOT: GND hatti direncine bagh olarak 6lgulen voltaj seviyesi farklilik gosterecektir.

2.10. Ziplama (Debounce) Filtresi

Giris kanallarinda istenmeyen sinyal durumlarinin élgiimesini dnlemek icin ziplama filtresi segenedi mevcuttur.
Ziplama filtresi O ile 255 arasinda ayarlanabilmektedir. C6zUndrluga 1.25 ms’dir.

2.11. Ayrik Cikis Anahtarlama Modu

Moduliin her bir kanali, ayrik ¢ikis modunda ¢alismaktadir. Hem (+) hem de (-) u¢ anahtarlamasi yapilabilmektedir.
Anahtarlama esnasindaki gerilim harici gii¢ kaynagindan saglanmalidir. Dolayisiyla sinyal baglanti konnektériinde
bulunan Vcc hatlarindan herhangi bir tanesine 30’a kadar harici gerilim baglanmasi gerekmektedir.
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VCC VCC
Pin 0 YUK Pin O
Pin 1 Pin 1
| Pin2 | Pin2
Fin 3 Pin 3 ~
[P YUK
CMX5010 [ o, O oc | €MX5010 | ping H O
0-30 VDL — 0-30 VDL
Pin 5 Pin 5
Pin 6 Pin 6
Pin7 Pin7
GND GND

Sekil 10 - (-) ve (+) U¢ Anahtarlama Devresi

Ayrik ¢ikis modunda anahtarlama modunda galisirken de anahtarlama gerilimi élgtlmektedir. Bu sayede gercgekte
anahtarlanan gerilim seviyesi izlenebilmektedir. Bu operasyon, sistem Uzerinde hata belirlemede kullaniimaktadir.

2.12. PWM Anahtarlama Modu

Her bir kanal, PWM modunda g¢aligabilir. PWM kullanimi, (-) anahtarlama modunda c¢alismaktadir. Bu sebeple Vcc
ile bir pull-up direnci tzerinden PWM baglantisi yapiimalidir.

WCC

Kanal 0 ’_|_|_|_|_L

Kanal 1

Kanal 2
Kanal 3
Kanal 4
Kanal 5
Kanal &

Kanal 7

GMND

Sekil 11 - PWM Cikis Devresi
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Donanim

2.13. BIT (Built In Test) Operasyon

Modul tzerindeki anahtarlama ve 6lgim devresinin dogrulugunun yapilabilmesi igin BIT test mevcuttur. BIT testi
yapillmadan 6nce Vcc hattina gerilim kaynagdi baglanmalidir. BIT operasyonu, sirasiyla (+) u¢ anahtarlamasi,
uyartim devresi anahtarlamasi ve (-) u¢ anahtarlamasi yapmaktadir. Test sonucu hafizada saklanmaktadir ve
yazihm tzerinden bu operasyon durumu sorgulanabilmektedir.

NOT: BIT testi yapilmadan énce baglanan gerilim kaynaginin seviyesine gore lojik esik seviyeleri yazilim Gzerinden
ayarlanmalidir.

NOT: BIT operasyonu esnasinda baska bir islem yapilmamalidir. Bu operasyon, 10 sn siirmektedir.

2.14. Harici Kontrol Ara Yuzi

Moddl, diger sistemlere entegre OEM bilesen olarak kullanilabilmektedir. Modul tGzerindeki SPI ve TTL UART ara
yUzleri ile bu entegrasyon mumkuin olmaktadir.

2.15. Otomatik Kalibrasyon

Modul uzerinde bulunan ADC’nin otomatik kalibrasyonu yazilim Gzerinden yapilabilmektedir. Otomatik kalibrasyon
operasyonu baslatildiginda ADC’nin tim kanallari sirasiyla élguldr, 6lgim sonucunda belirlenen kazang ve ofset
degerleri modul Gzerinde bulunan kalici hafizaya yazilir. Tekrar kalibrasyon yapana kadar o degerler orda saklanir,
tekrar kalibrasyon yapilirsa degerler ona gore glncellenir.

2.16. Olgek Kazanci ve Ofset Ayarlama

Modul Gzerinde dlcllen sinyali dlgceklendirmek gerekebilir. Her bir kanal igin (y = mx + b ) lineer dl¢ek algoritmasina
gore kazang ve ofset parametresi vardir. Bu parametreler modul izerindeki kalici hafizada tutulmaktadir. Yazilim
Uzerinden ayarlanabilmektedir.

CMX 5010 Konaka Savunma
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3. Uygulama Gelistirme Ara Yuzu (API) Tanimlamasi

5010 ayrik giris/cikis modilindn uygulama gelistirme ara yuz kitiphanesi teknik agiklamalari bu kisimda
anlatiimaktadir. Kitiphane, DLL dosyasi ve baslik (header) dosyasi ile kullaniimalidir. Kullanilacak olan DLL dosyasi
32 Bit uygulamalar icin CMXAPI32.DLL, 64 Bit uygulamalar icin CMXAPI64.DLL dosyalaridir

32 Bit DLL dosyasi C:\Program Files(x86)\Konaka Defence\CMXAPI\32 Bit

64 Bit DLL dosyasi C:\Program Files\Konaka Defence\CMXAPI\64 Bit yollarinda bulunmaktadir.

3.1. Donanima Baglanma Ara Yiizii
DTOpenBoard komutu, Ethernet hatti lzerinden bilgisayara baglh olan ayrik g/¢ modiline baglaniimasi igin
kullanilir.

unsigned int DTOpenBoard(unsigned int Interface, unsigned int Port, unsigned int IpAddress[4],
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB

> 1: Ethernet

o Port: Haberlesmek istenen port parametresidir. USB i¢in 0,1,2... gibi girilir. Eger Ethernet kullanilacaksa bu
parametre isleme alinmaz.

. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
(Ornek: 192.168.1.1). Eger ara yiiz USB secilirse bu parametre isleme alinmaz.

° BoardID: Modiil numarasi.
Clkis Parametreleri
° Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini_déndiirmektedir. Bu referans, diger arayiizlerde qiris parametresi olarak
kullanilacaktir.

NOT: Modulin fabrika ¢ikis IP adresi 192.168.1.30’dur.

3.2. Kanal Giris / Cikis Modu Ayarlama Ara Yiizii
DTSetlOMode komutu, kanalin giris ya da ¢ikis olarak ayarlanmasi i¢in kullanilir.

unsigned int DTSetlOMode(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int Mode, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi. Varsayilan olarak her modiilde bu 1°dir.
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
CMX 5010 Konaka Savunma
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. Mode: Kanalin giris ya da ¢ikis ayar parametresidir.
> 0: Giris modu
> 1: Pozitif taraf (High Side-Source) anahtarlama ¢ikis modu
> 2: Toprak taraf (Low Side-Sink) anahtarlama ¢ikis modu.
> 3: PWM c¢ikis modu.
CIkis Parametreleri
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.3. Kanal Giris / Cikis Modu Sorgulama Ara Yuzii
DTGetIOMode komutu, kanalin hangi modda ayarlandigini sorgulamak igin kullanilr.

unsigned int DTGetlOMode(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle,unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *IOMode, unsigned int *Error))

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Sorgulamak istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri
. IOMode: Kanalin giris ya da ¢ikis durum gdsterge parametresidir.
> 0: Kanalin giris olarak ayarlandigini gosterir
> 1: Pozitif taraf (High Side-Source) anahtarlama olarak ayarlandigini gosterir
> 2: Toprak taraf (Low Side-Sink) anahtarlama olarak ayarlandigini1 gosterir
> 3: PWM cikis olarak ayarlandigini gosterir.

. Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.4. Kanal Giris Lojik Seviye Ayarlama Ara Yiizii

DTSetThreshold komutu, giris olarak ayarlanan kanallar icin lojik “1” ve lojik “0” esik seviye deg@erini belirlemek igin
kullanilir.

unsigned int DTSetThreshold(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int Type, double Threshold, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB

> 1: Ethernet

CMX 5010 Konaka Savunma
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. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.

. BoardID: Modiil numarasi.

. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.

. Type: Lojik esik parametrelerinden hangisi i¢in ayarlama yapilacagini belirtir.

0: Minumum Low Threshold - Lojik “0” Alt Sinir Seviye
1: Lower Threshod - Lojik “0” Ust Sinir Seviye

2: Upper Threshod - Lojik “1” Alt Sinir Seviye

3: Maximum High Threshold - Lojik 1 Seviye Ust Sinir

o Threshold: Lojik gerilim seviye parametresidir. Volt birimindedir. 0~30 arasinda deger alabilir.
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.5. Kanal Girig Lojik Seviye Sinir Sorgulama Ara Yiizi
DTGetThreshold komutu, girig olarak ayarlanan kanallar icin lojik “0” ve lojik “1” esik seviye degerini sorgulamak
icin kullanilir.

unsigned int DTGetThreshold(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int Type, double *Threshold, unsigned int

*Error)
Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
. Type: Lojik esik parametrelerinden hangisi i¢in ayarlama yapilacagini belirtir.

0: Minumum Low Threshold - Lojik “0” Alt Sinir Seviye

1: Lower Threshod - Lojik “0” Ust Sinir Seviye

2: Upper Threshod - Lojik “1”” Alt Sinir Seviye

3: Maximum High Threshold - Lojik 1 Seviye Ust Smir
CIkis Parametreleri

o Threshold: Lojik esik degeridir. Volt birimidir. 0~30 arasinda bir deger dondiirmektedir.
. Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.6. Kanal Uyartim Ayarlama Ara Yuzii

DTSetExcitation komutu, sadece dijital giris olarak ayarlanmig bir kanalin uyartim gerilimini agmak ve kapatmak igin
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kullanilir.

unsigned int DTSetExcitation(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int State, unsigned int

*Error)
Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
. State: Uyartim hatt1 kontrol parametresi.

> 0: Uyartim Kapali
> 1: Uyartim Agik

Clkis Parametreleri
° Error: Hata durum kodu.
Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.7. Kanal Uyartim Sorgulama Ara Yuzii

DTGetExcitation komutu, sadece dijital giris olarak ayarlanmis bir kanalin uyartim durumunun agik veya kapali
olmasini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetExcitation(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *State, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 [P adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Cikis Parametreleri
o State: Sadece dijital giris olarak ayarlanmis bir kanalin uyartim durumunu goésteren parametredir.

> 0: Uyartim Kapali
> 1: Uyartim A¢ik

° Error: Hata durum kodu.
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Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.8. Kanal Durumu Ayarlama Ara Yuzii
DTSetState komutu, sadece kanal modu (+) “high side-source” veya (-) “low side-sink” ¢ikis olan bir kanalin lojik
durumunu “0” ve “1” olarak ayarlamak igin kullanilr.

unsigned int DTSetState(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int State, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri

e Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.

» 0:USB
»  1: Ethernet

° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
e  Handle: Donanim baglanti referansidir.

e  BoardID: Modiil numarast.

e  Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.

e  State: Kanal modu ¢ikis olarak ayarlanmis olan ilgili kanalin lojik durumunu ayarlamakta kullanilan bir
parametredir.

> 0: Lojik “0”
> 1:Lojik “1”
Clkis Parametreleri
e  Error: Hata durum kodu.
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.9. Kanal Durum Sorgulama Ara Yuzi

DTGetState komutu, kanal modu giris veya ¢ikis olmasi fark etmeden, ilgili kanalin lojik 0/1 durumunu sorgulamak
icin kullanihr.

unsigned int DTGetState(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *State, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
CMX 5010 Konaka Savunma

Rev: 02 www.konaka.com.tr Sayfa 18/45


http://www.konaka.com/

KONAKA

Konfiglrasyon Ara Yuz Yazilimi

CIkis Parametreleri

o State: Kanal modunun dijital giris ve ¢ikis dijital olarak ayarlanmis olmasi fark etmeden ilgili kanalin
lojik durumunu gosteren parametredir.

> 0: Lojik “0”
> 1: Lojik “1”
. Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndiurmektedir.
3.10. Tum Kanallar Durum Ayarlama Ara Yiizii
DTSetAllState komutu, kanal modu (+) “high side-source” veya (-) “low side-sink” ¢ikis olan tium kanallarin lojik
durumunu “0” ya da “1” olarak ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetAllState(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int AllState, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.

. AllState: Cikis kanallarinin lojik 0/1 durumlarini 8 bitlik bir degerde belirten parametredir.

Ornek:

AllState degeri dec(25) = bin(0001 1001) ve Kanal 0 giris ise;
Kanal 0'a miidahale edilemez.

Kanal 3 ve 4 lojik 1 yapilir; diger kanallar ise lojik 0 yapulir.

CIkis Parametreleri
. Error: Hata durum kodu.
Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.11. Tum Kanallar Durum Sorgulama Ara Yiizi

DTGetAllState komutu, kanal modu giris veya ¢ikis olmasi fark etmeden, tim kanallarin lojik durumunu sorgulamak
icin kullanilr.

unsigned int DTGetAllState(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *AllState, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
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. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
Clkis Parametreleri
o AllState: Kanal modunun dijital giris veya ¢ikis dijital olarak ayarlanmis olmasi fark etmeden,

tim kanallar lojik durumunu gosteren bir parametredir. Tiim kanallarmin lojik durumlarim 8
bitlik bir deger lizerinden dondiirmektedir. 0-255 arasinda bir degere sahiptir.

Ornek:

AllState degeri dec(25) = bin(0001 1001) ise bu;

Kanal 0 girisinin lojik 1,

Cikis olan Kanal 3 ve 4 lojik 1; diger kanallar ise lojik 0 durumunda oldugunu gosterir.

) Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.
3.12. Modiil Sorgulama Ara Yiizi
DTGetTime komutu, modil zamani bilgisini sorgulamak igin kullanilr.

unsigned int DTGetTime(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Time, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
Clkis Parametreleri
. Time: Modiil saati parametresi. Zamani milisaniye olarak gosterir.
o Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.13. Kanal Kenar Gegis Sorgulama Ara Yiizii

DTGetTransition komutu, giris kanallarindaki lojik “0/1” veya “1/0” gegis yani sirasiyla disen veya yukselen kenar
gecis durumunu ve zamanini sorgulamak icin kullanilir.

unsigned int DTGetTransition(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int Type, unsigned int *State,unsigned int
*Time, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
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> 1: Ethernet

. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 [P adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.

. BoardID: Modiil numarasi

. Channel: Okunmas: istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.

. Type: Sorgulanacak gecis tipini belirten parametredir.

> 0: Yiikselen (Low/High) kenar sorgulanir.
> 1: Diisen (High/Low) kenar sorgulanir.

CIkis Paarametreleri

o State: Geg¢is durum parametresi

> 0: Gegis yok
> 1: Gegis var

o Time: Gegis zaman parametresi. Milisaniye birimindedir.
. Error: Hata durum kodu.
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.14. Tum Kanallar Kenar Gegis Sorgulama Ara Yiizii

DTGetAllTransition komutu, tim giris kanallarindaki lojik “0/1” veya “1/0” gegis yani sirasiyla disen veya ylkselen
kenar gegis durumlarini sorgulamak igin kullantlir.

unsigned int DTGetAllTransition(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int Type, unsigned int *State, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Type: Sorgulanacak gecis tipini belirten parametredir.

> 0: Yiikselen (Low/High) kenar sorgulanir.
> 1: Diigen (High/Low) kenar sorgulanir.

CIkis Parametreleri

o State: 8 kanal i¢in gecis durumlarina gore sirasiyla 1 ve 0 ile olusan 8 bitlik bir parametredir.

Ornek:
State degeri dec(37) = bin(0010 0101) ise;
Kanal 0, 2 ve 5 girislerinde i¢gin ge¢is durumu olusmustur.

. Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.15. Kanal Hata Sorgulama Ara Yiizii
DTGetChannelFault komutu, kanalda olusan kablo kopukluk hatasi, asiri dislk, asiri yiksek ve kararsiz seviye
gerilim hatalarini Gzerinde saklayan hafiza birimini ve hatanin zamanini sorgulamak ic¢in kullanilir.

unsigned int DTGetChannelFault(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *Fault, unsigned int *Time, unsigned

int *Error)
Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Okunmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri
. Fault: Hata durum parametresi
> 0: Hata yok
> 1: As1 yliksek gerilim hatasi
> 2: Kararsiz gerilim hatasi
> 3: Asin diisiik gerilim hatasi
> 4. Kopuk ug hatasi
o Time: Kanal hata zaman1 parametresidir. Milisaniye birimindedir.
. Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.16. Kanal Gerilim Sorgulama Ara Yiizii
DTGetVoltage komutu, kanal gerilim bilgisini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetVoltage(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double *Voltage, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani [P adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
. Channel: Okunmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Cikis Parametreleri
CMX 5010 Konaka Savunma

Rev: 02 www.konaka.com.tr Sayfa 22/45


http://www.konaka.com/

KONAKA

Konfiglrasyon Ara Yuz Yazilimi

. Voltage: Giris kanal1 gerilim parametresi. Birimi volt(V).
o Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.17. Modil Saati Sifirlama Ara Yuzii
DTResetTime komutu, modilin sistem saatini sifilamak igin kullanilir. Sistem saati, modil yeniden
baslatildiginda da sifirdan baglar.

unsigned int DTResetTime(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
] BoardID: Modiil numarasi.
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.

3.18. Modul Hatalari Temizleme Ara Yuzi
DTResetFaults komutu, modulin dlgim esnasinda yakalamis oldugu tim kanal hatalarini temizlemek igin
kullanilr.

unsigned int DTResetFaults(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi.
Cikis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
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3.19. Modiil Durum Gegisleri Temizleme Ara Yiizii
DTResetTransitions komutu, modulin Olgim esnasinda yakalanan lojik 1/0 gegislerinin temizlenmesi igin
kullanilr.

unsigned int DTResetTransitions(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim araytizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
3.20. Modiil Yeniden Baglatma Ara Yiizii
DTBoardReset komutu, modulu yeniden baslatmak icin kullanilir.

unsigned int DTBoardReset(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.21. IP Atama Ara Yuzu
DTSetlIP komutu, modulin IP adresini degistirmek i¢in kullanilir.

unsigned int DTSetlP(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int NewlpAddress[4], unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
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> 0: USB
> 1: Ethernet

. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi

. NewlIPAddress: Modiile atanacak olan yeni IP adresidir.

CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini dondirmektedir.
3.22. |P Bilgisi Sorgulama Ara Yuzii

DTGetIP komutu, modulin IP adresini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetIP(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int IpAddressReturn[], unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri

. IpAddressReturn: Modiiliin kayith IP adresi parametresidir.
. Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.23. IP Ayan Sifirlama Ara Yuzi

DTResetlP komutu, modilin IP adresini fabrika ayarina dondirmek igin kullanilir. Modliin fabrika IP ayari
192.168.1.30’dur.

unsigned int DTResetIP(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
° BoardID: Modiil numarasi
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Clkis Parametreleri
. Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.24. Modiil Yazilim Versiyonu Sorgulama Ara Yiizi
DTFirmware Version komutu, modul Gzerinde yUklG olan yazilimin versiyon bilgisini sorgulamak igin kullantlir.

unsigned int DTFirmwareVersion(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, double *FWVersion, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
. FWVersion: Modiiliin yazilim versiyon bilgisi parametresidir.
. Error: Hata durum kodu.

Fonksiyon, hata mesajini déndiurmektedir.
3.25. Modiil Seri Numarasi Sorgulama Ara Yuzii
DTBoardSerialNumber komutu, moduilin seri numarasini sorgulamak icin kullanilir.

unsigned int DTBoardSerialNumber(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int *SerialNo, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o SerialNo: Modiiliin seri numara bilgi parametresidir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.26. Modil Numarasi Ayarlama Ara Yuzii
DTSetBoardID komutu, modilin mevcut modil numarasini ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetBoardID(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int NewBoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. NewBeardID: Modiile verilmek istenen yeni modiil numarasini belirten parametredir.
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
3.27. Modiil Numarasi Sorgulama Ara Yiizii
DTGetBoardID komutu, modil numarasini sorgulamak i¢in kulanilir. Varsayilan olarak her modiilde bu numara 1'dir.

unsigned int DTGetBoardID(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *ReturnBoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
. ReturnBoardID: Mevcut modiil numarast
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.28. BIT (Built In Test) Test Operasyonu Ara Yuzii

DTRunBIT komutu, modul Gzerinde tanimlanmig BIT test islemini gergeklestirmek icin kullanilir.

unsigned int DTRunBIT(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned ins Handid,
unsigned int BoardID, unsigned inr *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.29. BIT (Built In Test) Test Operasyonu Sorgulama Ara Yiizi
DTGetRunBIT komutu, moduil Gizerinde gergeklestiriimis BIT test isleminin sonuglarini sorgulamak igin kullanilr.

unsigned int DTGetBITResult(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigsed int *BITResult, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
. BITResult: BIT test sonucu parametresidir.

> 0: Test basarisiz,
> 1: Test basarilidir.

° Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
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3.30. Olg¢iim Durdurma Konutu Ara Yuzu
DTStopConvervion komutu, gerilim 6lgimuni durdurmak igin kullanihr.

unsigned int DTStopConversion(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], nnsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Cikis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.31. Olgiim Baglatma Komutu Ara Yiizii
DTStartConversion komutu, gerilim 6lgimuind baslatmak igin kullanihr.

unsigned int DTStartConversion(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int “Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
3.32. PWM Frekansi Ayarlama Ara Yiizii
DTSetPWMFrequency komutu, PWM frekansini ayarlamnk igin kullanilir.

unsigned int DTSetPWMFrequency(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int PWMFrequency, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB

> 1: Ethernet
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. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi

. PWMFrequency: PWM frekans parametresidirg Bizimi Hz’dir.

Cikis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.33. PWM Frekansi Sorgulama Ara Yuzii

DTGetPWMFrequency komutu, PWM frekansini sorgulamak icin kullanilir.

unsigned int DTGetPWMFrequency(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int “PWMFrequency, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim araytizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri

. PWMFrequency: PWM frekans parametresidir.
. Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.34. PWM Doluluk Orani Ayarlama Ara Yiizu
DTSetPWMDuty komutu, PWM doluluk orani(duty) ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetPWMDuty(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double PWMDuty, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi

. PWMDuty: PWM duty degerini gdsteren parametredir. 0-100 arast deger alir.
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Cikis Parametreleri
J Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini dondiurmektedir.
3.35. PWM Doluluk Orani Sorgulama Ara Yiizi
DTGetPWMDuty komutu, PWM doluluk orani (duty) sorgulamak igin kullanilr.

unsigned int DTGetPWMDuty(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double *PWMDuty, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri

. PWMDuty: PWM duty degerini gosteren parametredir.

o Error: Hata durum kodu
Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
3.36. PWM Sinyal Uretimi Baglatma Ara Yiizii
DTRunPWM komutu, PWM sinyal Gretimini baglatmak igin kullanilir.

unsigned int DTRunPWM(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri

° Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.37. PWM Sinyal Uretimi Durdurma Ara Yiizii
DTStopPWM komutu, PWM sinyal dretimini durdurmak igin kullanilir.

unsigned int DTStopPWM(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.38. Besleme Gerilimi Ayarlama Ara Yuzu
DTSetVcclLevel komutu, besleme gerilimi gerilim degerini ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetVcclLevel(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, double VcclLevel, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. VecLevel: Volt cinsinden besleme gerilim degeri parametresidir.

En fazla 30 Volt olarak ayarlanabilir.
Clkis Parametreleri

° Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.

3.39. Besleme Gerilimi Sorgulama Ara Yiizii
DTGetVcecLevel komutu, besleme gerilimi gerilim degerini sorgulamak igin kullanihr.

unsigned int DTGetVccLevel(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, double *VcclLevel, unsigned int

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
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> 0: USB
> 1: Ethernet

. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
. VecLevel: Volt cinsinden besleme gerilim degerini gosteren parametredir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.

3.40. MAC Adresi Sorgulama Ara Yiizii
DTGetMAC komutu, modulin MAC adresini sorgulamak i¢in kullanilir.

unsigned int DTGetMAC(unsigned int Interfare, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int ReturnMac][], unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o ReturnMAC: MAC adresini gosteren parametredir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.
3.41. Ziplama (Debounce) Filtresi Ayarlama Ara Yiizu
DTSetDebounce komutu, dalgalanma (debounce) siiresini ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetDebounce(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int DebounceTime, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Debounce Time: Dalgalanma siiresi 0-255 arasinda bir degree sahiptir.Bu parameter, 1.25 ms
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¢oOziiniirliigiindedir.
Cikis Parametreleri
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.42. Ziplama (Debounce) Filtesi Sorgulama Ara Yiizii
DTGetDebounce komutu, dalgalanma (debounce) suresini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetDebounce (unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int *DebounceTime, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
CIkis Parametreleri
o Debounce Time: Dalgalanma siiresidir. 0-255 arasinda bir degree sahiptir.
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndiirmektedir.
3.43. Kazang Olgegi Ayarlama Ara Yiizii
DTSetScaleGain komutu, gerilim degerinin hesaplamasinda kullanilan kazang 6lgegini ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetScaleGain(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double ScaleGain, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
. ScaleGain: Kazang 6lgegi parametresidir.
Clkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.44. Kazang Olgegi Sorgulama Ara Yiizii

DTGetScaleGain komutu, gerilim degerinin hesaplamasinda kullanilan kazang 6lgegini sorgulamak icin kullanilir.

unsigned int DTGetScaleGain(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double *ScaleGain, unsigned int

*Error)
Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri
° ScaleGain: Kazang 6l¢egi parametresidir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.
3.45. Ofset Olgegi Ayarlama Ara Yiizii
DTSetScaleOffset komutu, gerilim degerinin hesaplamasinda kullanilan ofset dlgegini ayarlamak igin kullanilir.

unsigned int DTSetScaleOffset(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double ScaleOffset, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim araytizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
. ScaleOffset: Ofset 6lcegi parametresidir.
Clkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.
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3.46. Ofset Olgegi Sorgulama Ara Yuzii

DTGetScaleOffset komutu, gerilim degerinin hesaplamasinda kullanilan ofset 6lgegini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetScaleOffset(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int Channel, double *ScaleOfffet, unsigned int

*Error)
Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri
o ScaleOffset: Ofset 6lcegi parametresidir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.47. ADC Kalibrasyon Kazan¢ Sorgulama Ara Yuzii
DTGetADCGain komutu, ADC kalibrasyon kazang¢ degerini sorgulamak igin kullanilir.

unsigned int DTGetADCGain(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *ADCGain, unsigned int

*Error)
Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
o IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri

. ADCGain: ADC kazang parametresidir.

. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
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3.48. ADC Kalibrasyon Ofset Sorgulama Ara Yiizii
DTGetADCOffset komutu, ADC kalibrasyon ofset dederini sorgulamak igin kullanihr.

unsigned int DTGetADCOffset(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int Handle,
unsigned int BoardID, unsigned int Channel, unsigned int *ADCOffset, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
. Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
° IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir eleman1 IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglant1 referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
. Channel: Ayarlanmasi istenen kanalin parametresidir. 0-7 arasinda degerdir.
Clkis Parametreleri

. ADCOffset: ADC ofset parametresidir.
. Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndurmektedir.

3.49. Baglanti Kapatma Ara Yuzii
DTDiscardBoard komutu, baglantisi yapilan donanim ile baglantiy1 koparmak icin kullaniimaktadir.

unsigned int DTDiscardBoard(unsigned int Interface, unsigned int IpAddress[4], unsigned int
Handle, unsigned int BoardID, unsigned int *Error)

Giris Parametreleri
o Interface: Modiil ile kurulacak iletisim arayiizii tercihidir.
> 0: USB
> 1: Ethernet
. IPAddress [4]: Modiiliin IP adresi parametresidir. Dizinin her bir elemani IP adresinin bir oktetini igerir.
. Handle: Donanim baglanti referansidir.
. BoardID: Modiil numarasi
Clkis Parametreleri
o Error: Hata durum kodu

Fonksiyon, baglanti referansini déndirmektedir.
3.50. Hata Kodlar
- 0x01: Hata yok
- 0x80: Yanlig parametre
- 0xFO: Baglanti yok hatasi

- OxF1: Zaman asimi hatasi
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4. Konfigurasyon Ara Yuz Yazilimi
41. Genel Tanim

Konfigurasyon ara yUzl (Discrete Soft Front Panel) yazilimi, 5010 ayrik girig/¢ikis modilind programlamaya gerek
duymadan kontrol ve konfigire etmek i¢in kullanilir. Modulin tim ayarlari ve giris ¢ikislar bu yazilim (zerinden
kontrol edilmekte ve anlik tum giris ¢ikiglar yine bu yazilim Uzerinden izlenebilmektedir. Bu konu basliginda
anlatilan ara ylz, “Discrete Soft Front Panel v2.0” yazilimidir.

] Discrete Soft Front Panel ®
File Board Calibration About
Channel Settings
— Operation Status -
Open Wire Min. Low Lower Upper Max High
10, Mods Sk Shate Control | Thoeshald (V) | Theeshold (V) | Threshold (v) | Threshold (v)
Channel 0 gt v ww |v| of o~ oo | o000 000 0.00 Bowd ot Camacted
Channel 1 gt | ow | ofF x| om0 0,00 000 0.00
Channel 2 [ v low v OF v 000 0.00 000 0.00 =
Channe! 3 ot “ lw Y] o6 ~| om 000 000 000 Lt
Channel 4 gt | w *| ofF x| 0w 000 0.00 000 00000000
Channel § nput | lew - oF - om 0,00 000 000 Board Eror
Channel 6 Inpat bt Low b Off bt 0.00 0.00 0.00 0.00 0
Channel 7 nput  ow v oF v 0w 000 000 0.00
Status Monitor
State Status Vil w Open Wire Fauk Latched | Faul Latched |Hi Lo Transiion |Hi Lo Transition |Lo Hi Transtion |Lo Hi Transtion Min. Low Lower Upper Max High
208 Fant Status Time: (s} Status Time (3) Status Tirme (s) Threshold (V) | Threshold (V) | Threshold (V) | Threshold (V)
Channel 0 Low 0.000 0 0 0.000 0 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel 1 Low 0.000 [] 0 0.000 0 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel 2 Low 0.000 [] [ 0.000 [] 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel 3 Low 0.000 0 0 0.000 ] 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel 4 Low 0.000 0 [ 0.000 ] 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel § Low 0.000 0 0 0.000 0 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00
Chaneel 6 Low 0,000 0 [ 0,000 [] 0.000 0 0,000 0.00 0.00 0.00 0.00
Channel 7 Low 0.000 0 0 0.000 0 0.000 0 0.000 0.00 0.00 0.00 0.00

Sekil 12 - Kullanici Ara Yiiz Yazilimi

4.2. Meni Tanimlamalari
o File =2 Exit: Programi kapatmak igin kullanihr.

e Board 2 Open Board: Modil ile baglantiyi baslatir. Agilan pencereden modul tipi, modul
kimlik numarasi (Varsayilan olarak 1) ve modul IP adresi girilir ve moddile erigsim saglanir.
Moddl ile baglanti saglandidi zaman, ara yuzdeki “Channel Settings” tablosundaki degerler
modul Uzerinden okunur ve tablo guncellenir.

e Board > Start: Modul giris ¢ikis ve diger degerleri sirekli olarak izleme operasyonunu
baglatir.

e Board =2 Stop: Modil giris ¢ikis ve diger degerleri sirekli olarak izleme operasyonunu
durdurur.

e Board 2 Change IP: Modiiliin IP adresini degistirmek icin kullanilir. Oncelikle modiille baglanti
kurulmasi gerekir. Sonra bu fonksiyon aktif hale gelmektedir. Bu segenede basildiginda
ekrana ¢ikan penceredeki kutuda goérinen IP adresi, modulin o anki IP adresidir.

e Board > Software Reset: Modili yeniden baslatmak icin kullanilir. Modil yeniden
basladiginda IP adresi ve seri numarasi disindaki tim verileri varsayilan degerlere déner.

e Board 2 Reset Time: Modil basladiginda icindeki zamanlayici 0’dan baslayarak saymaya
baglar. Bu sayl milisaniye cinsinden surekli artar. Bu segenege tiklandigi zaman, modul
yeniden baslatiimadan igindeki zaman 0’a ayarlanir ve yeniden saymaya baslar.

e Board 2 Clear Faults: Modilin hafizasinda tuttugu hatalari temizleme operasyonunu yurGtar.
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e Board 2 Run BIT: BIT operasyonunu ¢alistirarak modulin testini gergeklestirir.

e Board 2 Firmware Version: Modll Uzerindeki yazilimin versiyon bilgisini sorgulama islemini
yapar.

e Calibration: ADC ve 0lgek kalibrasyon parametrelerinin izlenebildigi ve otomatik kalibrasyonun
yapilabildigi kullanici sayfasini agar (Sekil 11).

e About 2 SDK Version: Windows stirliclu versiyon bilgisini sorgular.
e About 2 Discrete SFP: Yazilimin hakkinda penceresini agar.

4.3. Kanal Kontrol ve Ayar Operasyonlari

Ana ekranda “Channel Settings” tablosu Uzerinden her bir kanalin giris/cikis ayarlamasi yapilir. Cikis olarak
ayarlanan kanallarin lojik 0/1 operasyonlari yuritilebilir, kopuk kablo yakalama ayarlari ve lojik seviyelerin ayarlari
yaplilabilir.

Ana ekranda “Status Monitor’ tablosundan da modillerin kanal durum bilgileri, lojik esik seviyeleri, yakalanan
hatalar ve zamanlari, yakalanan durum gegisleri ve zamanlari izlenir.

“Operation” altinda bulunan “Start” ve “Stop” butonlari (zerinden de anlk izleme operasyonlari c¢alstirilip
durdurulabilir.

“Status” altinda bulunan mesaj penceresinde de modl ile baglanti durum ve operasyon durum mesaijlari gdsterilir.
Ayrica “Serial Number” kutusu icinde de modulin seri numarasi gosterilir.

4.4. Kalibrasyon Degerleri ve Otomatik Kalibrasyon iglemi

Ara yuz yaziliminda kalibrasyon sayfasi acildiginda, modul tGzerindeki kalibrasyon verileri ekrandaki gostergelere
yansitilir.

ADC Calibration Coefficients: ADC érneklemesi i¢in kullanilan kazang ve ofset kalibrasyon verilerini gosterir. Her bir
kanal cifti (0-1, 2-3, 4-5, 6-7) icin 1’er adet kazang ve ofset verisi mevcuttur.

Scale Coefficients: Her bir kanal icin Olgek kazang ve ofset parametresinin girildigi alandir. “Update Scale
Coefficients” butonuna basilarak parametreler glincellenebilir.

Otomatik Kalibrasyon: Olgek kazanci ve ofset ayari yapilmadan énce, ilk olarak otomatik kalibrasyon iglemi
uygulanmalidir. Otomatik kalibrasyon islemi basladiginda tim kanallar sira sira taranir, otomatik hesaplanan
kazang ve ofset de@erleri kalici hafizaya yazilir.

NOT: Otomatik karibrasyon esnasinda kanala bir gerilim uygulanmasina gerek yoktur.
NOT: Otomatik kalibrasyon islemi 20 sn stirmektedir. Bu sire zarfinda baska bir operasyon yapilmamalidir.

Olgek Kazang ve Ofset Ayarlama: Bu operasyon igin sirasiyla yapilacak islemler agagida listelenmistir.

1. Kanala 0 V seviyesinde gerilim uygulanmalidir. Ekranda okunan fark, ofset degeri olarak baz alinmaldir.

2. Kanala 30V seviyesinde geriim uygulanmalidir. Ekranda okunan sinyal seviyesi ile 0 V seviyesinde
okunan sinyal seviyesi arasindaki fark not edimelidir. Bu fark, 30V’a bdlinerek kazan¢ hesaplamasi
yapiimalidir.

3. ilk iki islem, tim kanallar icin sira sira yapilmahdir.

4. Tum veriler ara ylUzdeki ilgili yerlere yazilip “Update Scaling Coefficients” butonuna basilarak

guncellenmelidir.
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Calibration

-_ [w] x
— ADC Calibration Coefficients I RUN SELF CALIBRATION '
GAIN D GAIN 1 GAIN 2 GAIN 3
00C75455 00C55455 00975455 00C 15455 Note: Do NOT apply any operation during
intemal calibration.
OFFSET D OFFSET 1 OFFSET 2 OFFSET3
D0S9FFTF I'.IW:_FFTF _M3?FI-TF D0BEFFTF
READ CALIBRATION COEFFICIENTS |
— Scale Coefficiants
CH D GAIN CH 1 GAIN CH 2 GAIN CH 3GAIN CH 4 GAIN CH 5 GAIN CH 6 GAIN CH 7T GAIN
1.000 1.000 | 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000
CHOOFFSET CH1QFFSET CHZ2OFFSET CH3OQFFSET CH40OFFSET CHSOFFSET CHGEOFFSET CHT7OFFSET
0.000 0.000 0.000 0.000 | [0.000 | [0.000 0,000 | [0.000
| urpATE scaums coeFricients | |  mREAD scauinG coerFriciENTs |

CLOSE

Sekil 13 - Kalibrasyon Sayfasi

Modiil Hata Ayiklama (Debug) ve Fabrika Ayarlarina Dondiirme

“Discrete Soft Front Panel” uygulamasi (izerinden Ethernet ara yizi ile haberlesme saglanmaktadir. Ethernet
baglantisinin kurulabilmesi i¢in IP ve modul numarasi (BOARD ID) parametrelerinin bilinmesi gerekmektedir. Bu

parametrelerin bilinmedidi modul Gzerindeki 1 numaral konektdrden baglanti kurularak USB ara yiz ile modulin
ID, IP parametreleri 6grenilebilir ve modul fabrika ayarlarina getirilebilir.

CMX 5010
Rev: 02

Sekil 14 - Modiil Arka Konnektérleri

Konaka Savunma
www.konaka.com.tr

Sayfa 40/45


http://www.konaka.com/

KONAKA

Konfigurasyon Ara Yuz Yazilimi

Debug Panel — O X
—Comm Settings
COM Port
CONNECT = coM 14
—Board Debug
GETID 1 Board 1D

GET IP 152.168.1.30 | Board IP Address

RESET DEFAULTS

CLOSE

Sekil 15 - Mod(il Bilgileri Sorgulama Ara Yiizii

Ara yiz yazihminda “Help - Debug” segenegine basildiginda moddl bilgileri sorgulama sayfasi agiimaktadir. Bu ara
yuzu kullanabilmek igin asagidaki baglantinin yapilmasi gerekmektedir.

CMX 5010

Konnektér 1
TX ‘ ‘ RX

TTL UART /
USB Cevirici

‘ usB

Bilgisayar

Sekil 16 - TTL UART / USB Cevirici Baglantisi

Bu baglantiyi kurduktan sonra “CONNECT” butonuna bastiinizda segtiginiz PORT Uzerinden kart ile iletisim
baslatilir. “GET ID” butonu ile modilin BOARD ID bilgisi 6grenilmektedir. “GET IP” butonu ile modulin IP bilgisi
ogrenilmektedir. “RESET DEFAULTS” butonuna basildiginda modiil, fabrika ayarlarina sifirlanir.

Fabrika ayarlari kapsaminda modil numarasi 1, IP adresi 192.168.1.30, Olgcek kazang degerleri 1 ve Olgek ofset
degerleri 0 olur.
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5. Teknik Ozellikleri

CMX 5010
Rev: 02

8 Kanal dijital giris — ¢ikis

Kanal basina programlanabilir giris/cikis
Maksimum 30VDC anahtarlama seviyesi
Maksimum 30VDC gerilim élgme

Kanal basina 500 mA anahtarlama akimi

Her kanal PWM sinyal Uretmeyi destekler.

PWM frekansi maksimum 1 kHz'dir.

Toplam 2A anahtarlama kabiliyeti

Kanal basina programlanabilir (+) / (-) taraf anahtarlama
Dahili durum izleme ve hata yakalama

Girigler icin programlanabilir esik degeri ayarlamasi
Lojik durumlar arasi gegis yakalama

izoleli besleme girisi (18 — 36 VDC)

Kanallar i¢in asiri gerilim korumasi 33VDC
VCC/OPEN/GND giris ve ¢ikis uyumlulugu

Ethernet (10Mbit), USB, SPI, TTL UART haberlesme ara yuzleri

-40 .. +70C c¢alisma sicakhk arahgi
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6. Siparis Kodu Olusturma

CMX 5010 - AA BB CC 00 - XX Ozel Kod

Ethernet Yok ETO  —
Ethernet Var ET1
USB Yok UBO CO0 Konformal Kaplama Yok
USB Var UB1 C1 Konformal Kaplama Var

Ozel Kod Tablosu:
00 : Standart sicaklik arahgi (0...70C)
01 : Genis sicaklik araligi (-40...70C)
03 : Sadece kart, dis kutulamasi yok

Ozel talepler igin info@konaka.com.tr adresinden irtibata geginiz.
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iletisim

iletisim

www.konaka.com.tr adresini ziyaret ediniz veya yardim igin agagidakilerden birini segin:

internet Adresi

http://www.konaka.com.tr/cmx/

Elektronik Posta

info@konaka.com.tr

Telefon
9031250242 78
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© 2021 Konaka Savunma Sanayi ve Ticaret Limited Sirketi. Her hakki sakhdir. Diger tim markalar veya isimler, ilgili
sahiplerinin mulkiyetindedir.

Bu belge, sistem entegrasyonu icin 6zel Urlin operasyon bilgileri saglamak amaciyla Konaka Savunma musterileri igin
hazirlanmigtir. Konaka'nin yazili izni olmadan izinsiz kullanim yasaktir. Konaka, uriin guncellemelerini, dizeltmeleri ve
aciklamalari icerecek sekilde bu belgeyi revize etme hakkini sakl tutar ve eski sirimlere uymayabilir. Bu belgede sagdlanan
bilgilerin dogru olduguna inaniimaktadir ve tasarim garantileri, satilabilirlik veya belirli bir amaca uygunluk dahil ancak
bunlarla sinirli olmamak (izere agik veya zimni herhangi bir beyan veya garanti olmaksizin "oldugu gibi" saglanmaktadir.
Konaka Savunma, drlnlerin kullanimiyla ilgili herhangi bir sorumluluk kabul etmez ve burada yer alan herhangi bir bilgiye
glivenmekten kaynaklanan higbir sorumluluktan sorumlu olmayacaktir. Dolayl olarak veya bununla baglantili olarak hicbir
lisans veya hak verilmez.

© 2021 Konaka Savunma Sanayi ve Ticaret Limited Sirketi. All rights reserved. All other brands or names are property of
their respective holders.

This document has been produced for the customers of Konaka Defence, with the intent and purpose of providing specific
product operation information for systems integration. Unauthorized use or intent is prohibited without written permission
from Konaka. Konaka reserves the right to revise this document to include product updates, corrections, and clarifications
and may not conform in every aspect to former issues. The information provided in this document is believed to be accurate
and is provided “as is” with no representations or warranties of any kind whether expressed or implied, including, but not
limited to, warranties of design, merchantability or fitness for a particular purpose. Konaka Defence does not assume any
responsibility for its use and shall not be responsible for any liability resulting from reliance upon any information contained
herein. No licenses or rights are granted by implication or otherwise in connection therewith.
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